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Die f olgenden Angaben sind dan vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(§) Anordnung zur Anpassung von Betriebsdaten und/oder Betriebsprogrammen 

@ Die Erfindung betrifft eine Anordnung zur Anpassung 
von Daten und/oder Prograrnmen zwischen zwei elektro- 
nischen Einrichtungen, welche unterschiedliche elektro- 
nische Konfi^urationen aufweisen. Bei einer Einrichtung, 
welche die Ubertragung von Daten an Steuergerate mit 
unterschiedlicher elektronischer Architektur vereinfacht, 
ist eine Recheneinheit (1) mit mehreren Schnittstellen (8, 
9, 10, IT, 12, 24, 47) verbunden, wobei jede Schnittstelle 
(8,9, 1 0 f 1 1 r 1 2 f 24, 46) eine unveranderliche oder eine f rei 
program mierba re Konfigu ration aufweist und die erste 
elektronische Einrichtung (21, 30) an eine erste ausge- 
wahlte Schnittstelle (8, 9) und die zweite elektronische 
Einrichtung (22, 34) an eine zweite, ihrer elektronischen 
Konfigu ration entsprechenden Schnittstelle (10, 11, 12, 
24, 47) angeschlossen ist, wobei die Recheneinheit (1) 
■.. nach Erhalt eines Steuerbefehls eines von mehreren in ei- 
, nem Speicher (3) abgelegten Anpassungsprogrammeh 
• aktiviert, welches die uber die erste ausgewahlte Schnitt- 
I stelle (8, 9) eingegebenen Daten und/oder Programme zur 
B Ausgabe uber die zweite ausgewahlte Schnittstelle (10, 
11, 12, 24, 47) anpa&t. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Anordnung zur Anpassung 
von Daten und/oder Programmen zwischen zwei elektroni- 
schen Einrichtungen, welche unterschiedliche elektronische 
Konfigurationen aufweisen. 

Im Kraftf ahrzeug werden Steuergerate fiir viele verschie- 
dene Steuer- und Regelungsablaufe angewendet. Kraftf ahr- 
zeugtechnische Anwendungen sind beispielsweise die Re- 
gelung der Einspritzmenge, ABS, Leerlaufregelung oder 
Abstands- und Geschwindigkeitsregelung. Die im Festwert- 
speicher des Steuergerates gespeicherten erforderlichen Be- 
triebsprogramme und die zugehorigen Parameter mussen im 
Laufe der Lebensdauer eines Steuergerates angepaBt wer- 
den. Dies macht eine Ubertragung von neuen Daten und 
Programmen in den Speicher des Steuergerates notwendig. 

Da die Daten ubertragung innerhalb des Kraftf ahrzeuges 
von Fahrzeug zu Fahrzeug verschieden ist, weisen die ein- 
zelnen Steuergerate unterschiedliche elektrische Konfigura- 
tionen auf. So gibt es eine Gruppe von Steuergeraten, wel- 
che Daten uber serielle Verbindungen ubertrageh, bei ande- 
ren Steuergeraten werden die Daten uber Bussysteme wei- 
tergegeben, 

Ziir Ubertragung von neuen Daten oder Programmen in 
ein Steuergerat mussen diese den jeweiligen Ubertragungs- 
moglichkeiten des einzelnen Steuergerates angepaBt wer- 
den. Das bedeutet, daft fiir jedes Steuergerat extra eine soft- 
waremaBige Anpassung erfolgen muB. Dies ist mit einem 
groBen entwicklungstechnischen Aufwand verbunden. 

Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrunde, die 
Ubertragung von Daten an Steuergerate mit unterschiedlich- 
ster elektronischer Architektur zu vereinfachen. 

ErfindungsgemaB wird die Aufgabe dadurch gelost, daB 
eine Recheneinheit mit mehrere Schnittstellen verbunden 
ist, wobei jede Schnittstelle eine unveranderliche oder eine 
frei programmierbare Konfiguration aufweist und die erste 
elektronische Einrichtung an eine erste ausgewahlte Schnitt- 
stelle und die zweite elektronische Einrichtung an : eine 
zweite, ihrer elektronischen Konfiguration entsprechenden 
Schnittstelle angeschlossen ist, wobei die Recheneinheit 
nach Erhalt eines Steuerbefehls eines von mehrerenin ei- 
nem Speicher abgelegten Anpassungsprogrammen aktiviert, 
welches die uber die erste ausgewahlte Schnittstelle einge- 
gebenen Daten und/oder Programme zur Ausgabe uber die 
zweite Schnittstelle anpaBt. 

Der Vorteil der Erfindung besteht darin, daB aufgrund die- 
ser Einrichtung das neue Betjiebsprogramm mit Hilfe einer 
beliebigen elektronischen Einrichtung erstellt werden kann. 
Nach abgeschlossenen Arbeiten wird das fertige Programm 
in das gewiinschte Steuergerat iibertragen. Aufgrund von 
unterschiedlichen vprhandenen Schnittstellen ist die Ein- 
richtung frei konfigurierbar. Das hat den Vorteil, daB in Ab- 
hangigkeit von der Architektur des zu programmierenden 
Steuergerates nicht extra fur jedes Steuergerat eine Anpas- 
sungsschaltung erstellt werden muB, sonderri durch einfache 
softwaremaBige Verkniipfungen innerhalb der erfindungsge- 
maBen Einrichtung fiir jedes Steuergerat die richtige Anpas- 
sung einfach erstellt werden kann. Die erfindungsgemaBe 
Einrichtung ubemimmt dabei die Funktion eines Adapters, 
welcher Steuergerate jeglicher Art frei koppelt. 

In einer Weiterbildung speichert die Recheneinheit die 
von der ersten elektronischen Einrichtung uber die erste aus- 
gewahlte Schnittstelle iibertragenen Daten und/oder Pro- 
gramme in einem Festwertspeicher zwischen. Damit wird 
sichergestellt, daB die Ubertragung in die Recheneinheit 
fehlerlos erfolgt, bevor die eigentliche Anpassung der Daten 
erfolgt. 

Zur freien Konfigurierbarkeit ist die Recheneinheit zur 
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Ausgabe der Daten und/oder Programme mit einer seriellen 
Schnittstelle, einem Pegelwandler und/oder einer Bus- 
schnitts telle verbunden, wahrend zur Dateneingabe eine se- 
rielle und eine parallel Schnittstelle vorhanden ist. 
5 Wenn es die Busarchitektur erfordert, ist bei Aktivierung 
der Busschnittstelle durch die Recheneinheit ein Bus-Ab- 
schluBwiderstand schaltbar. So wird in einfacher Art und 
Weise die Datenausgabe uber eine Busschnittstelle unter- 
stutzt. 

10 Je nachdem, welche Schnittstelle aktiviert ist, wird eine 
die Schnittstelle kennzeichnende Anzeigeeinrichtung durch 
die Recheneinheit angesteuert. Somit ist es fur den Bediener 
der Einrichtung jederzeit nachvollziehbar, ob die richtige 
elektronische Konfiguration eingestellt wurde. 

15 In einer besonders einfachen Art und Weise ist eine der 
beiden elektronischen Einrichtungen uber die Recheneinheit 
mit einer Versorgungsspannung verbindbar, indem uber eine 
softwaremaBige Steuerung die an der Recheneinheit anlie- 
gende Versorgungsspannung an eine Spannungsubertra- 

20 gungseinrichtung geschaltet wird, an welche die zu versor- 
genden elektronische Einrichtung angeschlossen ist. 

Zur Ubertragung von Betriebsprogrammen ist die erste 
elektronische Einrichtung an eine parallele, mit der Rechen- 
einheit verbundenen Schnittstelle, z. B. eines PC's, ange- 

25 schlossen, wahrend die zweite elektronische Einrichtung 
uber eine Diagnoseschnittstelle mit der Recheneinheit ver- 
bunden ist. Dabei wird der Recheneinheit der zweiteri elek- 
tronischen Einrichtung uber die Diagnoseschnittstelle ein 
Signal zur Umschaltung der zweiten elektronischen Einrich- 

30 tung vom Betriebsmode in den Programmiermode zuge- 
fuhrt. Der Vorteil besteht darin, daB durch Nutzung der Re- 
cheneinheit der zweiten elektronischen Einrichtung eine In- 
formation in der zweiten elektronischen Einrichtung spei- 
cherbar ist, die sofort beim Einschalten der zweiten elektro- 

35 nischen Einrichtung erkannt und zur Umschaltung der elek- 
tronischen Einrichtung in den Programrniermodus genutzt 
wird. 

Dabei wird das Signal zur Umschaltung der zweiten elek- 
tronischen Einrichtung in den Programmiermode durch die 

40 Recheneinheit in den, mindestens ein Betriebsprogramm der 
zweiten elektronischen Einrichtung speichernden Festwert- 
speicher iibertragen, wobei die Umschaltinformation durch 
die Recheneinheit der zweiten elektronischen Einrichtung 
im Festwertspeicher gelesen wird und nach dem Lesen der 

45 Umschaltinformation das Steuergerat in den Programrnier- 
modus umgeschaltet wird. 

Nach Einstellen des Prpgrammiermodes wird ein neues 
Betriebsprogramm fiir die zweite elektronische Einrichtung 
zunachst in einen Arbeitsspeicher der Recheneinheit der 

50 zweiten elektronischen Einrichtung iibertragen und nach 
Loschung der Speicherplatze im Festwertspeicher durch die 
Recheneinheit der zweiten elektronischen Einrichtung, wird 
das neue Betriebsprogramm in den Festwertspeicher iiber- 
tragen. 

55 Vorteilhafterweise erfolgt die Verwaltung von Benutzer- 
zugriffsrechten verschiedener Benutzergruppen auf das 
Steuergerat iiber Codierungen, welche im NV -RAM der 
Recheneinheit abgelegt sind. 

Die Erfindung laBt zahlreiche Ausfiihrungsformen zu. 
60 Eine davon soli anhand in der Zeichnung dargestellten Figu- 
ren naner erlautert werden. 
Es zeigen: 

Fig. 1 erfindungsgemaBe Anpassungsschaltung 
Fig. 2 Programmiereinrichtung 
65 Fig. 3 Priifeinrichtung zur Funktionsweise einer Ab- 
standsregeleinrichtung 

Gleiche Merkmale sind mit gleichen Bezugszeichen ge- 
kennzeichnet. 
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In Fig. 1 ist die erfindungsgemaBe Anpassungseinrich- 
tung fur Steuergerate mit beliebiger Konfiguration darge- 
stellt, wie sie fur Kraftfahrzeuge Einsatz findet. Kern dieser 
Anpassungsschaltung ist ein Mikroprozessbr 1, welcher 
iiber die bidirektionalen Datenleitungen 4 und 5 mit je ei- 
nem Arbeitsspeicher 2 und einem Festwertspeicher 3 ver- 
bunden ist. Der Festwertspeicher 3 ist dabei in Form eines 
Flashspeichers aiisgebildet. 

Die Anpassungsschaltung weist daruber hinaus eine Viel- 
zahl von Schnittstellen auf, mittels denen der Mikroprozes- 
sor 1 in der Lage ist mit externen Einrichtungen zu kommu- 
nizieren. Neben den schon genannten Steuergeraten eines 
Kraftfahrzeuges ist eine solch externe Einrichtung unter an- 
derem ein PC 21. 

Zu den erwahnten Schnittstellen zahleh eine Diagnose- 
schnittstelle 6, eine Versorgungsspannungsubertragungsein- 
richtung 7, eine serielle PC-Schnittstelle 8, eine parallele 
PC-Schnittstelle 9 sowie eine Busschnittstelle 10. Daruber 
hinaus ist der Mikroprozessor 1 mit einer serielle Datenaus- 
gabeschnittstelle 11 verbunden. Daruber hinaus ist ein frei 
programmierbarer Port 24 des Mikroprozessor s 1 zur Nach- 
bildung beliebiger Schnittstellen vorhanden, welcher mit ei- 
ner Treiberbeschaltung 46 verbunden ist. 

Eine serielle Verbindung zu dem extern anzuschlieBenden 
Steuergerat kann auch iiber einen Pegelwandler 47 herge- 
stellt werden, welcher entweder iiber den Mikroprozessor 1 
oder direkt iiber die serielle Schnittstelle 8 betrieben wird. 
Es ist weiterhin die Moglichkeit vorgesehen, iiber einen An- 
schluB externe Einrichtungen, wie z. B. Sensoren an den in 
dem Mikroprozessor 1 enthaltenen A/D-Wandler 12 anzu- 
schlieBen. Der Mikroprozessor 1 wird einerseits von einer 
Betriebsspannung Ub versorgt und ist andererseits an Masse 
angeschlossen. . 

Daruber hinaus ist ein Lampentreiber 13 mit dem Mikro- 
prozessor 1 verbunden, welcher Anzeigeeinrichtung 14 bis 
17 gernaB den Steuersignalen des Mikroprozessors 1 ansteu- 
ert. Ein Schalter 18 ist zum Ein- bzw. Ausschalten des An- 
passungsgerates vorgesehen. Die Busschnittstelle 10 ist ins- 
besondere fur die AnschluB des in Kraftfahrzeugen tiblichen 
CAN-Busses ausgebildet, wobei iiber einen Schalter 19, 
welcher an der Busschnittstelle 10 angeordnet ist, ein Wi- 
derstand 20 als BusabschluBwiderstand bei Aktivierung der 
Busschnittstelle 10 geschaltet werden kann. 

Die beschriebenen Anpassungsschaltung kann eine Viel- 
zahl von Funktionen z. B. zWischen einem PC und einem 
Steuergerat eines Kraftfahrzeuges iibernehmen. 

Sollen die vom PC 21 an das Steuergerat 22 ubertragenen 
Daten nur hinsichtlich ihres Signalpegels verandert werden, 
arbeitet der Mikroprozessor 1 als Pegelumsetzer. Dabei wird 
an die, mit dem Mikroprozessor 1 verbundene serielle PC- 
Schnittstelle 8 der PC 21 angeschlossen, wobei eine Diagno- 
seleitung 23 des Steuergerates 22 an die Diagnoseschnitt- 
stelle 6 angeschlossen ist, die ebenfalls mit dem Mikropro- 
zessor 1 verkniipft ist. 

Alternativ dazu ist die serielle Schnittstelle 8 direkt an 
den Pegelumsetzer 47 angeschlossen. In diesem Fall arbeitet 
die Anpassungsschaltung ohne den Mikroprozessor 1. 

Soli die Anpassungseinrichtung zur Anpassung der vom 
PC erstellten Daten an den Datenbus des Kraftfahrzeuges 
dienen, wird die parallele Schnittstelle des PC 21 an die par- 
allele, mit dem Mikroprozessor 1 verbundene Eingangs- 
schnittstelle 9 angeschlossen. Die nicht weiter dargestellten 
Bus-Leitungen des Steuergerates 22 werden dabei an die 
CAN-Bus- Schnittstelle 10 gefuhrt, wobei durch den Schal- 
ter 19 der CAN-Bus- AbschluBwiderstand 20 aktiviert wird. 
Der Einsatz eines solchen Bus-AbschluBwiderstandes 20 ist 
von der Architektur des Netzwerkes abhangig, an welchen 
das Steuergerat angeschlossen ist. 



Zur Verwendung der Anpassungseinrichtung als Dia- 
gnose-Umsetzer wird die parallele Schnittstelle des PCs 21 
ebenfalls an die parallele Eingangsschnittstelle 9 der Anpas- 
sungsschaltung angeschlossen, wobei die Diagnoseleitung 
5 23 des Steuergerates 22 an die mit dem Mikroprozessor 1 
verknupfte Diagnoseschnittstelle 6 angeschlossen wird. 

Ist einer der dargestellten Falle eingerichtet, steuert der. 
Mikroprozessor 1 iiber den Lampentreiber 13 eine der An- 
zeigeeinrichtungen 14 bis 17 an, welche reprasentativ fur 
den eingestellten Zustand ist 

Zusatzlich zu den beschriebenen fest konfigurierten 
Schnittstellen ist eine frei prograrnmierbare Schnittstelle 24 
vorhanden. Dabei werden nichtbelegte Ein- und Ausgange 
des Mikroprozessors 1 zur Nachbildung beliebiger Schnitt- 
stellen softwaremaBig konfiguriert. So konnen wahlweise 
eine serielle oder eine parallele Schnittstelle prbgrammiert 
werden. 

Um sicherzustellen,. daB nur autorisierte Personen diese 
Einrichtung zur Prograrnmierung von Steuergeraten nutzen 
konnen, werden in dem als Flashspeicher ausgebildeten 
Festwertspeicher 3 Nutzer und Seriennummer des Steuerge- 
rates und eine Codierung der Anpassungseinrichtung abge- 
legt. Einem Betreiber der Schaltungsanordnung wird erst 
nach Eingabe und Verifizierung der genannten Daten eine 
Nutzung der erfindungsgemaBen Einrichtung erlaubt. Mit 
Hilfe dieser Codierung werden verschiedenen Nutzern un- 
terschiedliche Zugriffsrechte gewahrt. 

Die erlauterte Anpassungseinrichtung ist vielseitig ver- 
wendbar, so konnen durch Befehle, welche vom PC 21 an 
die Anpassungseinrichtung iibermittelt werden, der CAN- 
Bus uber die Busschnittstelle 10 getestet werden. Weiterhin 
konnen CAN-Busteilnehmer simuliert werden. 

In Fig. 2 ist dargestellt, wie die Neuprogrammierung des 
Steuergerates 22 erfolgt. Dabei ist die parallele Schnittstelle 
des PCs 21 an die parallele, mit dem Mikroprozessor ver- 
bundene Schnittstelle 9 angeschlossen. Die mit dem Mikro- 
pozessor 1 verbundene Diagnoseschnittstelle 6 ist mit einer 
Diagnoseschnittstelle 25 des Steuergerates 22 iiber die Dia- 
gnoseleitung 23 verbunden. Daruber hinaus fuhrt die Dia- 
gnoseschnittstelle 25 des Steuergerates 22 iiber eine bidirek- 
tionale Datenleitung 29 auf eine Recheneinheit 27 des Steu- 
ergerates 22. 

Bei der Ubertragung von neuen Betriebsprogrammen 
wird der Mikroprozessor 1 wie ein Steuergerat behandelt, 
dabei werden von dem PC 21 in den Mikroprozessor 1 neue 
Daten iiber die parallele Schnittstelle 9 eingegeben. Der Mi- 
krorechner 1 aktiviert ein Konfigurationsprograrnrn, wel- 
ches die in das Steuergerat 22 zu ubertragenen Daten so for- 
matiert, das sie von dem Steuergerat 22 verarbeitet werden 
konnen. 

Uber den Mikroprozessor 1 wird ein Diagnosebefehl an 
die Recheneinheit 27 des Steuergerates 22 gesendet, wo- 
durch die Recheneinheit 27 die Information erhalt, daB ein 
neues Betriebsprogramm in dem Flashspeicher 26 des Steu- 
ergerates 22 eingelesen werden soil. Daraufhin aktiviert die 
Recheneinheit 27 eine in ihrem Arbeitsspeicher 28 abge- 
legte Programmladeroutine. Das neue Betriebsprogramm 
wird zunachst in den Arbeitsspeicher 28 ubertragen, wobei 
gleichzeitig die benotigten Speicherplatze im Festwertspei- 
cher 26 geloscht werden. Auf die beschriebene Art und 
Weise kann auch der Mikroprozessor 1 selbst neu prograrn- 
miert werden. 

Daruber hinaus existiert ein Modus, in welchem die Pro- 
grammladeroutine vom Mikroprozessor 1 an das Steuerge- 
rat 27 gesendet wird und danri zur Ausfiihrung kommt. Zu 
diesem Zweck wird die Recheneinheit 27 des Steuergerates 
22 durch den Mikroprozessor 1 in den boud strap versetzt 
Mit Hilfe von Fig. 3 soil- die erfindungsgemaBe Anpas- 
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sungseinrichtung an eine Einrichtung zur Priifung der Funk- 
tionsweise einer Abstandsregeleinrichtung eines Kraftfahr- 
zeuges erlautert werden. Die automatische Geschwindig- 
keits- und Abstandsregeleinrichtung 30 bildet dabei eine 
bauliche Einheit zwischen einem Radarsensor 31 und dem 
Abstandsregelgerat 32. Der Sensor 31 sendet z. B. alle 
5 Millisekunden in Fahrtrichtung des Fahrzeuges Signale 
aus, welche von den Fahrzeugen, die sich im Signalstrahl 
befinden, reflektiert werden. Aus diesen zuriickgesendeten 
Signalen wird von einer im Sensor 31 integrierten Signal- 
aufbereitungsschaltung, der Abstand und die Relativge- 
schwindigkeit der vorausfahrenden Fahrzeuge bestimmt. 
Diese MeBergebnisse werden von der Abstandsregeleinrich- 
tung 32 ausgewertet, welche an das B ussy stem 33 des Kraft- 
fahrzeuges angeschlossen ist. Die Anpassungsschaltung A 
ist ebenfalls mit dem Bussystem 33 und iiber_eine Parallel- 
schnittstelle 45 mit einer Datenvergleichseinrichtung 34 
verbunden. Diese Datenvergleichseinrichtung 34 besteht 
aus einer weiteren Recheneinheit 35, die mit einem als 
Wechselfestplatte ausgebildeten Festwertspeicher 36 ver- 
bunden ist. Innerhalb der Datenvergleichseinrichtung 34 er- 
folgt der Datenaustausch bidirektional; wobei die Rechen- 
einheit 35 mit einer Bildauswerteeinheit 37 verbunden ist, 
welche im konkreten Fall eine Videograbberkarte ist. Uber 
Bedienelemente, wie z. B. eine Tastatur 38 oder eine Maus 
39, ist die Datenvergleichseinrichtung 34 steuerbar. So wird 
mit Hilfe der Bedienelemente 38, 39 die Datenvergleichs- 
einrichtung 34 entweder in den MeBbetrieb oder den Aus- 
wertebetrieb eingestellt. Die Bildauswerteeinrichtung 37 ist 
mit einer Videokamera 40 verbunden, die Videobilder an die , 
Auswerteeinrichtung 37 liefert, welche die tatsachliche Ver- 
kehrssituation in Fahrtrichtung des Fahrzeuges wiederge- 
ben. Mittels eines Tasters 41, welcher ebenfalls uber eine 
parallele Schnittstelle 42 mit der Recheneinheit 35 verbun- 
den ist, werden Ausloseimpulse zur Speicherung der digita- 
lisierten Daten auf der Wechselfestplatte 36 eingegeben. 

Pro Zeiteinheit werden Objektdaten (Abstand, Relativge- 
schwindigkeit und regelspezifische Daten) ermittelt, aus de- 
nen die Abstandsregeleinrichtung 32 den vpraussichtlichen 
Fahrkorridor des Regelobjektes bestimmt. Uber den CAN. 
Bus 33 werden die von der Abstandsregeleinrichtung 32 
kornmenden Daten in die Datenvergleichseinrichtung 34 
eingelesen. AuBerdem werden uber den CAN-Bus 33 Fahr- 
zeugmeBwerte ubertragen, die von Sensoren 43 ermittelt 
werden und die den Zustand des Fahrzeuges beschreiben. 
Die Datenanpassungseinrichtung A dient als Adapter fur die 
uber den GAN-Bus 33 des Fahrzeuges ubertragenen Daten. 
Mit Hilfe eines in ihr angeordneten Buskonfigurationspro- 
grammes, werden die gelieferten Daten so umgesetzt, daB 
die Datenvergleichseinrichtung 34 sie verarbeiten kann. 

Zusatzlich kann die Auswahl der Daten, die uber den 
CAN-Bus 33 ubertragen werden, im Mikroprozessor 1 kon- 
figuriert werden. 

Die verarbeiteten Daten werden mit den aus dem Video- 
bild gewonnenen und digitalisierten Daten verglichen. Auf 
Grund des Vergleiches wird die Funktionsweise der Ab- 
standsregeleinrichtung 30 uberpruft. 

Bezugszeichen 

1 Mikroprozessor 

2 Arbeitsspeicher 

3 Festwertspeicher 

4 Bidirektionale Datenleitung 

5 Bidirektionale Datenleitung 

6 Diagnoseschnittstelle 

7 Spannungsiibertragungseinrichtung 

8 Serielle Schnittstelle 
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9 Parallele Schnittstelle 

10 Busschnittstelle 

11 Serielle Schnittstelle 

12 A/D-Wandler 

13 Lampentreiber 

14 Anzeigeeinrichtung 

15 Anzeigeeinrichtung 

16 Anzeigeeinrichtung 

17 Anzeigeeinrichtung 
18Schalter 

19 Schalter 

20 BusabschluBwiderstand 

21 PC 

22 Steuergerat 

23 Bidirektionale Datenleitung 

24 Frei Programmierbare Schnittstelle- 

25 Diagnoseschnittstelle / 

26 Festwertspeicher 

27 Recheneinheit 

28 Arbeitsspeicher 

29 Bidirektionale Datenleitung 

30 Abstandsregeleinrichtung 

31 Radarsensor 

32 Abstandsregelgerat 

33 Bussystem 

34 Datenvergleichseinrichtung 

35 Recheneinheit 

36 Wechselfestplatte 

37 Bildauswerteeinheit 

38 Tastatur 

39 Maus 

40 Videokamera 

41 Taster 

42 Parallele Schnittstelle 

43 Sensor 

. 44 Monitor 

45 Parallel Schnittstelle 

46 Treiberschaltung 

47 Pegelwandler 

Patentanspruche 



1. Anordnung zur Ubertragung von Daten und/oder 
Programmen zwischen zwei elektronischen Einrich- 

45 tungen, welche unterschiedliche elektronische Konfi- 
gurationen aufweisen dadurch gekennzeichnet, daB 
eine Recheneinheit (1) mit mehreren Schnittstellen (8, 
9, 10, 11, 12, 24,47) verbunden ist, wobei jede Schnitt- 
stelle -(8, 9, 10, 11, 12, 24, 47) eine unveranderliche 

50 oder eine frei programmierbare Konfiguration aufweist 

. und die erste elektronische Einrichtung (21, 30) an eine 
erste ausgewahlte Schnittstelle (8, 9) und die zweite 
elektronische Einrichtung (22, 34) an eine zweite, ihrer 
elektronischen Konfiguration entsprechenden Schnitt- 

55 stelle (10, 11, 12, 24, 47) angeschlossen ist, wobei die 
Recheneinheit (1) nach Erhalt eines Steuerbefehls ei- 
nes von mehreren in einem Speicher (3) abgelegten 
Anpassungsprogrammen aktiviert , welches die iiber 
die. erste ausgewahlte Schnittstelle (8, 9) eingegebenen 

60 Daten und/oder Programme zur Ausgabe iiber die 
zweite ausgewahlte Schnittstelle (10, 11, 12, 24, 47) 
anpaBt. 

2. Anordnung nach Anspruch 1 dadurch gekennzeich- 
net, daB die Recheneinheit (1) die von der ersten elek- 

65 tronischen Einrichtung (21, 30) iiber die erste ausge- 
wahlte Schnittstelle (8, 9) ubertragenen Daten und/oder 
Programmen in einem Festwertspeicher (3) zwischen^ 
speichert. 
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3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2 dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Recheneinheit (1) zur Ausgabe 
der Daten und/oder Programmen mit einer seriellen 
Schnittstelle (11), einem Pegelwandler (47) und/oder 
einer Busschnittstelle (10) verbunden ist, wahrend zur 5 
Dateneingabe eine serielle (8) und/oder parallele 
Schnittstelle (9) vorhanden ist. 

4. Anordnung nach Anspruch 3 dadurch gekennzeich- 
net, daB bei Aktivierung der Busschnittstelle (10) 
durch die Recheneinheit (1) ein Bus-AbschluBwider- 10 
stand (20) schaltbar ist. 

5. Anordnung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche dadurch gekennzeichnet, daB die Rechenein- 
heit (1) bei Aktivierung einer Schnittstelle (10, 11, 12, 
24, 47) eine, diesen Zustand anzeigende Anzeigeein- 15 
richtung (14, 15, 16, 17) ansteuert. 

6. Anordnung nach Anspruch 1 dadurch gekennzeich- 
net, daB eine der beiden elektronischen Einrichtungen 
(21, 30; 22, 34) gesteuert iiber die Recheneinheit (1) 
mit einer Versorgungsspannung (U B ) versorgt wird. 20 

7. Anordnung nach Anspruch 6 dadurch gekennzeich- 
net, daB iiber eine softwarernaBige Anpassung die an 
der Recheneinheit (1) anliegenden Versorgungsspan- 
nung (U B ) an eine Spannungsiibertragungseinrichtung . 
(7) geschaltet ist, an welche die zu versorgende elektro- 25 
nische.Einrichtung (22, 34) angeschlossen ist. 

8. Anordnung nach Anspruch 3 dadurch gekennzeich- 
net, daB zum Ubertragen von Betxiebsprograrnmen die 
erste elektronische Einrichtung (21) an die parallele, 
mit der Recheneinheit (1) verbunden Schnittstelle (9) 30 
angeschlossen ist, wahrend die zweite elektronische 
Einrichtung (22) iiber eine Diagnoseschnittstelle (6, 
25) mit der Recheneinheit (1) verbunden ist.. 

9. Anordnung nach Anspruch 8 dadurch gekennzeich- 
net, daB iiber die Diagnoseschnittstelle (25) der zwei- 35 
ten elektronischen Einrichtung (22) durch die Rechen- 
einheit (1) ein Signal zur Umschaltung der zweiten 
elektronischen Einrichtung (22) vom Betriebsrnode in 
dem Programmiermode zugeruhrt wird, wodurch eine 
Information zur Umschaltung der zweiten elektroni- 40 
schen Einrichtung (22) in einem, ein Betriebspro- 
gramm des Steuergerates speichernden Festwertspei- 
cher (26) abgelegt ist, welche durch die Recheneinheit 
(27) der zweiten elektronischen Einrichtung (22) im 
Festwertspeicher (26) gelesen wird und nach dem Le- 45 
sen der Umschaltinformation die zweite elektronische 
Einrichtung (22) von der Recheneinheit (27) in den 
Programmiermode umgeschaltet wird. 

10. Anordnung nach Anspruch 9 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zur Umprogramrnierung eine Programm- 50 
laderoutine genutzt wird, welche im Festwertspeicher 
(26) der zweiten elektronischen Einrichtung (22) ge- . 
speichert ist oder iiber die Diagnoseschnittstelle (25) 
von der Recheneinheit (1) an die zweite elektronische 
Einrichtung (22) ubertragen wird. 55 

11 . Anordnung nach Anspruch 8, 9 und 10 dadurch ge- 
kennzeichnet, daB nach Einstellung des Programrnier- 
modes ein neues Betriebsprogramm der zweiten elek- 
tronischen Einrichtung (22) zunachst in den Arbeits- 
speicher (28) der Recheneinheit (27) der zweiten elek- 60 
tronischen Einrichtung (22) ubertragen wird und nach 
Loschung der Speicherplatze im Festwertspeicher (26) 

, welche ein vorhergehendes Betriebsprogramm enthal- 
ten, anschlieBend in den Festwertspeicher (26) ubertra- 
gen wird. 65 

12. Anordnung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche dadurch gekennzeichnet, daB die Benutzerzu- 
griffsrechte auf die zweite elektronische Einrichtung 
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(22) iiber in der Recheneinheit (1) abgelegte Codierun- 
gen erfolgt 
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